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ОБ ОДНОЙ ДИФФЕРЕНЦИАЛЬНОЙ ИГРЕ С ФИКСИРОВАННЫМ 
МОМЕНТОМ ОКОНЧАНИЯ И С ИНТЕГРАЛЬНОЙ ПЛАТОЙ 
 
Д.В. Гущин1 
 

Найдены оптимальные управления в дифференциальной игре, в кото-
рой управляемая точка переменного состава осуществляет встречу в задан-
ный момент времени с точкой, управляемое движение которой происходит 
с ограниченной по величине скоростью. 
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1. Введение 

В монографии [1] рассматривается дифференциальная игра «изотропные ракеты», в которой 
первый игрок управляет ограниченной по величине силой, приложенной к движущейся матери-
альной точке. Второй игрок управляет ограниченной по величине скоростью другой точки. В 
данной работе первый игрок, управляя реактивной силой точки переменного состава, стремится 
осуществить встречу со второй точкой в заданный момент времени, расходуя при этом как мож-
но меньше ресурсов. 
 
2. Постановка задачи 

Движение точки переменного состава описывается уравнением Мещерского [2, с. 25] 
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3. Построение оптимальных управлений 

В работе [3] показано, что для дифференциальной игры вида (1) оптимальные управления 
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Достаточные условия для нахождения функции 0( )tϕ  из работы [3] для рассматриваемого 
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Здесь число 0λ ≥  и неубывающая функция ( ), (0) 0tψ ψ =  удовлетворяют условиям: 
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Обозначим 2( ) ( ) ( ) , ( ) max ( ).
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Случай 2. Пусть .
2

b

b

ε
γ

≥  Тогда из ус-

ловий совместности следует, что началь-
ное состояние принадлежит либо области 
I, либо области II из рис. 2. 

Если 0 0( ,|| ||) ,t z I∈  то 0( ) 0.tϕ =  Если 

0 0( ,|| ||) ,t z II∈  то 0( )tϕ  задается формулой 
(4). 
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Рис. 3 
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ABOUT ONE DIFFERENTIAL GAME WITH FIXED TIME OF THE TERMINATION 
AND WITH THE INTEGRATED PRICE 
 
D.V. Gushchin 1 
 

Optimal controls are founded in differential games where the controlled point with variable struc-
ture meets another point on a fixed time. The controlled movement of the second point has a limited 
speed. 

Keywords: differential game, optimal control. 
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